SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-01.02.02.12

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacfihtécznej (SST) s wymagania dotyee wykonania i
odbioru rob6t zwizanychze zdgciem warstwy humusu gr. 15cm wraz z wywozem.

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna stanowi olmydaca podstaw stosowania jej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacbét przy przebudowie drogi powiatowej nr 16350 (3408P)
Kocewia Duza — Dzierzbice

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t a@anych ze zdciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawiezyc

1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okgékenia podstawowe aszgodne z obowgrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogpkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robét zwzanych ze zdciem warstwy humusu nadg stosowa:
- réwniarki,
- spycharki,
- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclzig@rawidtowe wykonanie
robot sprztem zmechanizowanym nie jest diwe,
— koparki i samochody samowytadowcze.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@éine” pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus nalgy przewoz¢ transportem samochodowym w miejsce wskazane nzezstora.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-M{@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spygéhar
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Grubagi¢ zdejmowanej warstwy humusu 15cm. &dgj humus zatadowai przewiez¢ w miejsce wskazane przez
Inzyniera. Nie nalzy zdejmow#& humusu w czasie intensywnych opaddéw i bémxnio po nich, aby unilad
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycge podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 wykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z wywozem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.



