SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04.00
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtecznej (SST) swymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z rozbiorkelementow drég i przepustow.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoyaha dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecanrealizaciji
robot zwizanychz przebudowg ulicy Bliznej w m. Koto.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z rozbidrk
- warstw nawierzchni,

— kraweznikéw, obrzey i opornikéw,

- $ciekow,

- chodnikow,

— barier i poeczy,

— znakéw drogowych,

- przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiienia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirnji
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puwlav SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiorce pstépr mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w postaci:

- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladgych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), ndg z
krawedziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esien (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

— rusztowa drabinowych, sktadagych sé z drabin (np. diugi 6 m, szerok&i 52 cm), usztywnionych &teniami z
desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérych szczeblaph3r2 x 6,3 cm) ukltadaespomosty z desek,

— przestawnych klatek rusztowaniowych z rur staldwdrednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okb® x 1,5
m lub ptaskich klatek rusztowaniowych (np. z ralstvychsrednicy 108 mm i gownikdéw 45 x 45 x 5 mm i 70 x 70 x
7 mm), o wymiarach klatek okoto 1,1 x 1,5 m,

— rusztowa z rur stalowychirednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie nafgy wykona z materiatéw odpowiadgtych nastpujacym normom:

— drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000, [RN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez/iera,

- gwazdzie wg BN-87/5028-12 [8],

rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] luimej zaakceptowanej przezzimiera,

—  katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inn2pakceptowane]j przezAyniera.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiork elementow drég, ogrodie przepustow mze by wykorzystany sprg
podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
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- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
— samochody eiarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

- koparki.

. TRANSPORT

I

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Przed przysipieniem do rob6t naky oznakowd drog; zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas pozngnia robot
zatwierdzonym w trybie przewidzianym Dz.U. Nr 1poz. 1729 z 2003 r.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogroflzeprzepustéw obejmajusunecie z terenu budowy wszystkich elementéw

wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeili dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier maze polect

Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie dkney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez ltyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastos@ma frezarek drogowych, nalespetné warunki okrgélone w SST

D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku rob6t rozbiérkowych przepustu pgldokona:

— odkopania przepustu,

— ew. ustawienia przesdoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

— rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje stzysk&, w sposdbgczny lub mechaniczny z ew. przegem petow
zbrojeniowych i ich odgiciem,

— demontau prefabrykowanych elementéw przepustéw (np. riementéw skrzynkowych, ramowych) z uprzednim
oczyszczeniem spoin i gxiowym usungciu taw, wzgédnie ostranego rozebrania konstrukcji kamiennych, ceglanych,
klinkierowych itp. przy zatéeniu ponownego ich wykorzystania,

- oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziamlcipowtornego tycia (z zaprawy, kawatkow betonu, izolaciji
itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtérnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacadinych uszkodze

O ile uzyskane elementy nie staic wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w SST lub

wskazane przez hyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST skt wtasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw drogrodzé i przepustoéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie zgodnie z

dokumentagj projektowy beda wykonane wykopy drogowe, powinny byymczasowo zabezpieczone. W szczegdno

nalezy zapobiec gromadzeniusiv nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; siykonania wykopow drogowych nale wypeltni, warstwami, odpowiednim

gruntem do poziomu otaczapgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w SST D-02.00.00 ,Roboty

ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakaci robot polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych rob6t rozbiérkowych oraz sprawdzeniu
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych da@mego wykorzystania.
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Zagzszczenie gruntu wypetnigego ewentualne doty po useiych elementach nawierzchni, ogrodze przepustow
powinno spetni@ odpowiednie wymagania olglene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows rob6t zwiazanych z rozbidrkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika -fmetr kwadratowy),
- dla kraveznika, opornika, obrze, sciekow prefabrykowanych, barier i ggzy - m (metr),
- dla znakoéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbjorki

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkelu ponownego jejaycia, z ut@zeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyréwnanie podia i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiérki krawznikbw, obrzey i opornikow:

— odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbidrki,

— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

c) dla rozbidrkiscieku:

— odstongcie scieku,

- reczne wygcie elementdviciekowych wraz z oczyszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidrkelu ponownego jegazycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— uzupetnienie i wyrébwnanie podia,

— zaladunek i wyw6z materiatéw z rozbiorki,

— uporadkowanie terenu rozhbiérki;

d) dla rozbio6rki chodnikéw:

— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatow chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbirelu ponownego jegazycia, z utgeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

e) dla rozbiorki barier i pgczy:

— demonta elementéw bariery lub peczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz zesgzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

— uporadkowanie terenu rozhiérki;

f) dla rozbidrki znakéw drogowych:

— demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkéw,

— zasypanie dotdéw po stupkach wraz zesagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
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— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- uporazdkowanie terenu rozbiorki;

g) dla rozbiorki przepustu:

— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umaciife,

- ew. ustawienie rusztowa ich p&niejsze rozebranie,

— rozebranie elementéw przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- zasypanie dotow (wykopéw) gruntem z gszrzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzdkowanie terenu rozbidrki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne tglas

PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

PN-D-96002 Tarcicadciasta ogdlnego przeznaczenia

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naaaorogélnego
stosowania

PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagrione i walcowane na zimno ogdélnego
przeznaczenia

PN-H-93401 Stal walcowana.akowniki rownoramienne

PN-H-93402 Ktowniki nierébwnoramienne stalowe walcowane nagor

BN-87/5028-12 Gwgdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okgtym
i kwadratowym

BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu.



